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Radar de Navegacao

= A sua principal finalidade € a obtencao de linhas
de posicao (LDP’s) para determinacao da
posicao do navio, ha execucao da navegacao,
bem como a deteccao e medicao de distancias
€ marcacoes para outras embarcacoes,
especialmente em condicoes de visibilidade
reduzida, a fim de evitar colisoes no matr.




Componentes do radar

Antena
Transmissor
Receptor

» Ecra (PPl — plan position indicator)




PPl — apresentacao

A apresentacao no PPl pode ser estabilizada ou nao
estabilizada:

s Apresentacao estabilizada - o radar recebe informacao
da agulha giroscopica ou GPS e a imagem € orientada
de modo que o norte verdadeiro seja representado para
cima, na direccao 000° da graduacao do PPI.

s Apresentacao nao estabilizada — o radar nao recebe
Informacao da agulha giroscopica ou GPS; apresenta
uma imagem relativa, com a proa do navio orientada
para cima, na direccao da graduacao 000° do PPI




Movimento verdadeiro e relativo

Um radar pode funcionar em:

« Movimento verdadeiro — retrata as direccoes e
velocidades a que o0 NnoSso navio e os diferentes
ecos estao na realidade a navegar.

« Movimento relativo — 0 n0oSSo havio aparecera
fixo no centro do ecra, pelo que os movimentos
dos ecos tambem dependem do movimento do
NOSSO navio.




Distancias e Marcacoes

= VRM (variable range
marker) — aneis que nos
permitem medir
disténcias do navio até
ao alvo.

= BLM (bearing line) —
CUrsor que nos permite
efectuar marcacoes
taximeétricas.




Risco de colisao

 Se um eco estiver a dirigir-se para o centro do
PPl existe um seério risco de colisao. Nestas
condicoes, devera manobrar-se com
antecedéencia de modo a evitar a colisao, caso
contrario, devera manter-se o rumo e velocidade.

PPI




Risco de colisao

= Harisco de coliséo se a marcacao de um alvo que se
aproxima nao varia de modo apreciavel;

s ESte risco pode por vezes existir mesmo guando se
verifica uma variacao apreciavel da marcacao,
particularmente se se trata da aproximacao a um navio
muito grande, a um conjunto rebocador-rebocado ou a
um navio gue esta a uma distancia muito pequena.

s Na duvida sobre se existe risco de abalroamento deve
considerar-se que esse risco existe.




Rota de colisao

ORORO



Passagem safa




Manobra c/ visibilidade reduzida

No caso de um navio detectar pelo radar a presenca de
outro, deve avaliar se existe ou nao risco de
abalroamento. Caso afirmativo e guerendo alterar a proa

deve:

« Guinar para Estibordo caso o outro navio se
encontre para vante do traves;

« Guinar para o bordo contrario em que se
encontra o outro navio caso este se encontre
pelo traves ou para re deste.




Comandos do radar

Diferenciador (Anti-Clutter Rain) - permite reduzir
0S ecos da chuva.

Supressor (Anti-Clutter Sea) - permite reduzir 0s
ecos provocados pela agitacédo maritima.

Brilho - determina o brilho geral da imagem no PPI.

Ganho - com pouco ganho 0s ecos fracos nao serao
apresentados; com ganho excessivo o0 contraste
entre os ecos e o fundo do PPI é reduzido,
dificultando a observacao do radar.




Obrigado e boa navegacao!




